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= (54) Titre : IMPLANT INTERS OMATIQUE RACIUDIEN DISTRACTABLE IN SITU COMPORTANT DES POINTS DE PAS- 
^= SAGEDUR 

(57) Abstract: The invention concerns a spinal 
200 intervertebral implant (200) comprising at least an 




upper element (203), a lower element (205), and an 
intermediate member (201) adapted to co-operate 
with the upper and lower elements by helical 
linking means (207, 254) including means (216) 
forming hard pass points when the helical linkage 
is carried out. 

(57) Abrege : L' implant intersomatique rachidien 
(200) comporte au moins un element superieur 
(203), un element inferieur (205), et un organe 
intermediaire (201) apte a cooperer avec les 
elements superieur et inferieur par des moyens de 
liaison helicoi'dale (207, 254) qui comprennent des 
moyens (216) formant des points de passage dur 
lors de la mise en oeuvre de la liaison helicoi'dale. 



WO 02/45625 Al llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll 



(81) Etats designes (national) : AE, AG, AL, AM, AT, AU, AZ, 
BA, BB, BG, BR, BY, BZ, CA, CH, CN, CO, CR, CU, CZ, 
DE, DK, DM, DZ, EC, EE, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM, 
HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, KG, KP, KR, KZ, LC, LK, 
LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, MG, MK, MN, MW, MX, 
MZ, NO, NZ, OM, PH, PL, PT, RO, RU, SD, SE, SG, SI, 
SK, SL, TJ, TM, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VN, YU, 
ZA, ZM, ZW. 

(84) Etats designes (regional) : brevet ARIPO (GH, GM, KE, 
LS, MW, MZ, SD, SL, SZ, TZ, UG, ZM, ZW), brevet 
eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), brevet 



europeen (AT, BE, CH, CY, DE, DK, ES, FI, FR, GB, GR, 
IE, IT, LU, MC, NL, PT, SE, TR), brevet OAPI (BF, BJ, 
CF, CG, CI, CM, GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, 
TD, TG). 

Publiee : 

avec rapport de recherche inter nationale 

En ce qui concerne les codes a deux lettres et autres abrevia- 
tions, se referer aux "Notes explicatives relatives aux codes et 
abreviations" figurant au debut de chaque numero ordinaire de 
la Gazette du PCT. 



WO 02/45625 



1 



PCT7FR01/03838 



IMPLANT INTERSOMATIQUE RACHIDIEN DISTRACTABLE IN 
SITU COMPORTANT DES POINTS DE PASSAGE DUR 

L 1 invention concerne les implants de type cage 
5 intersomatique ou de remplacement de corps vertebraux 
destines a la colonne vertebrale. 

Le document WO 99/56675 enseigne un implant destine 
au remplacement de corps vertebraux comportant un 

10 premier element central presentant deux filetages dont 
les pas sont opposes I'un a I 1 autre. II comporte en 
outre deux elements d'extremite superieure et inferieure 
pouvant se visser sur ledit element central. De ce fait, 
1' implant est distractable in situ en mettant en 

15 rotation 1 1 element central. Ainsi, les deux elements 
d'extremite superieur et inferieur s 1 eloignent ou se 
rapprochent 1 f un de l r autre suivant le sens de rotation 
de l f element central. Cependant, en cas de manoeuvre, il 
est difficile de savoir ou en est la distraction. Ceci 

20 implique une difficulty de mise en oeuvre lors 
d 1 operations chirurgicales, ce qui a pour consequence 
d'allonger le temps operatoire. 

Un but de 1' invention est de fournir un implant de 
25 type cage intersomatique ou de remplacement de corps 
vertebraux pouvant se regler in situ de maniere suffi- 
samment rapide et precise. 

Pour cela, on prevoit, selon l 1 invention, un 
30 implant intersomatique rachidien comportant au moins un 
element superieur, un element inferieur, et un organe 
intermediaire apte a cooperer avec les elements 
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superieur et inferieur par des moyens de liaison 
helicoidale qui comprennent des moyens formant des 
points de passage dur lors de la mise en oeuvre de la 
liaison helicoidale. 
5 Ainsi, les moyens formant des points de passage dur 

permettent une indexation du reglage de la distraction 
in situ de maniere simple et precise pour le chirurgien. 

Avantageusement, les moyens de vissage comprennent 
10 au moins une came helicoidale et un suiveur de came apte 
a venir en contact avec une surface d'appui de la came. 

Avantageusement, la surface d T appui presente des 
zones formant les points de passage dur. 

15 

Avantageusement , les zones formant les points de 
passage dur comportent des points de passage s'etendant 
en saillie de la surface d'appui. 

20 Avantageusement, les points hauts de passage sont 
des bosses. 

Avantageusement, 1'organe intermediaire comporte la 

came . 

25 

Avantageusement, 1'organe intermediaire comporte le 
suiveur de came . 

Avantageusement, 1'organe intermediaire est apte a 
30 etre regu dans 1'un des elements superieur et inferieur. 
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Avantageusement, l'organe intermediaire est apte a 
etre regu dans 1' autre des elements superieur et 
inf erieur . 

5 Avantageusement, l'un des elements superieur et 

inferieur est apte a etre regu dans l'organe 
intermediaire . 

Avantageusement, 1' autre des elements superieur et 
10 inferieur est apte a etre regu dans l'organe 
intermediaire . 

Avantageusement, la liaison helicoldale entre 
l'organe intermediaire et 1' element superieur a un sens 
15 de vissage contraire a celui de la liaison helicoldale 
entre 1' element central et 1' element inferieur. 

Avantageusement, 1 ? implant comporte en outre des 
moyens de blocage en position d' au moins l'un des 
20 elements superieur et inferieur par rapport a l'organe 
intermediaire . 

Avantageusement, les moyens de blocage en position 
comprennent au moins un plot. 

25 

Avantageusement, le plot comporte une partie 
excentree par rapport a l'axe principal de mise en oeuvre 
du plot. 



3 0 Avantageusement, le plot comporte une partie apte a 

etre vissee. 



WO 02/45625 



4 



PCT/FR01/03838 



Avantageusement, 1 T implant comporte des moyens 
d'ancrage de 1' implant dans des plateaux vertebraux. 

Avantageusement, les elements superieur et 
5 inferieur sont aptes a s'imbriquer l'un dans 1' autre par 
complementarite de forme . 

Avantageusement, les elements superieur et 
inferieur s'imbriquent a coulissement . 

10 

Avantageusement, chaque element superieur et 
inferieur a une forme generale en « U », les elements 
etant aptes a s'imbriquer l'un dans 1' autre avec les 
« U » en opposition. 

15 

Avantageusement, l'un au moins des elements 
superieur et inferieur comport ant la came, ladite came 
presente une ouverture en regard de sa surface d'appui. 

20 On prevoit aussi selon 1 1 invention une methode 

chirurgicale presentant des etapes de mise en place de 
l 1 implant sur le site d T implantation et de reglage in 
situ dudit implant en mettant en oeuvre les moyens de 
vissage entre l f element central et les elements d'extre- 

25 mite, les moyens de vissage presentant des moyens 
formant des points durs de passage. 

Avantageusement, la methode chirurgicale presente 
en outre une etape de remplissage de l 1 implant avec une 
30 substance favorisant la repousse osseuse. 
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D'autres caracteristiques et avantages de 1 ' inven- 
tion apparaitront lors de la description ci-apres d'un 
mode prefere de realisation de 1' invention ainsi que 
d'une variante donnee a titre d'exemples non limitatifs. 
5 Aux dessins annexes : 

la figure 1 est une vue en trois dimensions 
d'un premier mode de realisation de 1 f inven- 
tion en position de hauteur minimale ; 
la figure 2 est une vue en trois dimensions du 
10 premier mode de realisation de 1 T invention en 

position de hauteur maximale ; 

la figure 3 est une vue en trois dimensions de 
l'une des bases du premier mode de realisation 
de la figure 1 ; 
15 - la figure 4 est une vue en trois dimensions de 

1 ' element intermediaire du premier mode de 
realisation de la figure 1 ; 

la figure 5 est une vue en trois dimensions 
d'un second mode de realisation de l 1 invention 
20 en position de hauteur minimale ; 

la figure 6 est une vue en trois dimensions du 
second mode de realisation de 1' invention en 
position de hauteur maximale ; 

la figure 7 est une vue en trois dimensions de 
25 1 1 element intermediaire du second mode de 

realisation de la figure 5 ; 

la figure 8 est une vue en trois dimensions de 
l'une des bases du second mode de realisation 
de la figure 5 ; et 
30 - la figure 9 est une vue en trois dimensions 

montrant 1 1 agencement des deux elements de 
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base du second mode de realisation de la 
figure 5. 

On va decrire un premier mode de realisation de 
5 1 1 invention en reference aux figures la 4. L' implant 
4 00 de type cage intersomatique de ce present mode de 
realisation comport e des elements principaux suivants : 
une base superieure 403, une base inferieure 407 ainsi 
qu'un element intermediaire 4 01 apte a etre regu a 

10 coulissement et a rotation a l r interieur des bases supe- 
rieure et inferieure. 

L f element intermediaire 4 01 est un tube presentant 
un diametre interne et un diametre externe. La parol du 
tube comporte une pluralite d T ouvertures longitudinales 

15 410 similaires a des lumieres. Ces ouvertures 410 ont 
leur grande dimension parallele a une generatrice du 
tube formant 1' element intermediaire et sont paralleles 
les unes par rapport aux autres . Les ouvertures 410 
s 1 etendent radialement de la face externe 411 a la face 

20 interne 412, faces delimitant l'epaisseur du tube 
formant 1 1 element intermediaire 401. Get element 
intermediaire 401 presente done un creux interieur qui 
s'etend d'une face superieure 413 a une face inferieure 
414 et qui est delimitee radialement par la face interne 

25 412. Le creux interieur est apte a recevoir toute 
substance osteoconductrice ou osteoinductrice qui 
favorise la fusion osseuse. 

D" autre part, 1 f element intermediaire 4 01 comporte 
une pluralite de plots 407 s 1 etendant en saillie de la 

30 face externe 411 de 1 1 element intermediaire 401 selon 
une direction radiale, vers 1 f exterieur . Les plots 407 
sont uniformement repartis sur la circonf erence du tube 
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en deux groupes situes respectivement pres des faces 
d 1 extremite superieure 413 et inferieure 414. Chaque 
groupe comporte, ici, trois plots 407. Chacun des plots 
407 comprend une surface 474 dite de contact, une face 
5 frontale plane 472 perpendiculaire a la surface 474, 
ainsi que des moyens de mise en oeuvre 470. La surface 
474 est une surface de revolution, ici cylindrique, 
alors que la face 472 est plane et circulaire. La 
hauteur des plots 407 est telle que, une fois l f implant 
10 400 monte, la face 472 affleure la face externe 473 des 
bases 403 et 405, bases que 1 1 on va decrire maintenant. 

En reference a la figure 3, la base inferieure 405 
est, ici, un tube presentant une face superieure 427, 

15 une face inferieure 426, une face externe 473 ainsi 
qu'une face interne 471. Le diametre interne du tube est 
sensiblement equivalent au diametre externe de celui 
formant 1' element intermediaire 401. Ainsi, lors du 
montage de 1 1 implant 400, la face 471 est en contact 

20 avec la face 411 et 1 ' element intermediaire 401 est 
monte mobile a coulissement et a rotation avec la base 
405. La face superieure 427 est perpendiculaire a l'axe 
de revolution du tube formant la base 4 05. La face 
inferieure 426, ici sensiblement parallele a la face 

25 427, comporte une pluralite de dents 422, ici profilees 
avec une section triangulaire et paralleles les unes aux 
autres. Les dents 422 forment dans le cas present des 
moyens d'ancrage dans les plateaux vertebraux avec 
lesquels la face 426 est apte a venir en contact. 

30 La face externe 473 comporte une pluralite d'ouver- 

tures 450 de forme helicoldale, traversant l'epaisseur 
de la parol du tube formant la base 405 et uniformement 
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repartie sur la circonf erence de la base 405. Ici, elles 
sont au nombre de trois. Chaque ouverture 4 50 comporte 
une face lisse 452 situee du cote de la face plane 427 
de la base 4 05 et formant une rampe unique. L ? ouverture 
5 450 comporte, en outre, une surface 454 opposee, en 
regard et sensiblement parallele a la face 4 52. Cette 
surface 454 dite de contact comporte un groupe de 
plusieurs rampes 416, ici au nombre de six, de forme 
concave, dont le rayon de courbure est sensiblement egal 

10 au rayon de la surface 474 des plots 407 avec laquelle 
les rampes 416 sont aptes a venir en contact lors de la 
mise en oeuvre de I 1 implant 400. Chaque rampe 416 
comporte une extremite basse 417 et une extremite haute 
419. L'agencement des rampes 416 au sein du groupe est 

15 tel qu'une extremite haute d f une rampe forme 1' extremite 
basse de la rampe suivante, les rampes 416a et 416b 
dites d f extremite du groupe n'ont pas d 1 extremite basse 
et haute respectivement car leur surface se poursuit 
avec le meme rayon de courbure de maniere a venir 

20 rejoindre tangentiellement la face 452 et completer 
ainsi 1 1 ouverture 450. 

D 1 autre part, la face externe 473 de la base 405 
comporte une pluralite d 1 orifices 430 de section circu- 
laire, filetes (le filetage n'est pas representee), 

25 situes pres de la face 427, unif ormement repartis sur la 
circonf erence de la base 405 et aptes a recevoir un 
verrou 432 par vissage. Ce dernier est plus long que 
•l'epaisseur de la paroi de la base 405 de maniere a 
pouvoir s'enfiler dans 1 1 une des ouvertures 410 de 

30 1' element intermediaire 4 01. Le verrou 432 a pour role 
de securiser le montage de 1 1 implant 400, comme on le 
verra plus loin dans la description. 
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De meme, la face externe 473 de la base 405 
comporte une pluralite d 1 orifices 434 de section circu- 
laire, lisses, situes pres de la face 426 de la base 405 
et unif ormement repartis sur la circonf erence de la base 
5 405. Ces orifices permettent d'ameliorer la commu- 
nication entre 1 1 exterieur et I'interieur de 1 ' implant 
400 lorsque ce dernier est en configuration haute, comme 
cela est illustre a la figure 8. 

La base superieure 403 est la symetrique en miroir, 
selon un plan transversal perpendiculaire a 1 1 axe de 
revolution de la base, de la base inferieure 405 que 
l'on vient de decrire en detail. La base 403 comporte 
une pluralite d'ouvertures 435 symetriques des ouvertu- 
res 450 : chaque ouverture 435 comporte une face 436 
uniforme formant une rampe unique, une surface 438 dite 
de contact oppose en regard de la face 436 et comprenant 
un groupe d'une pluralite de rampes 4 08 similaires aux 
rampes 416. Le groupe comprend des rampes 408a et 408b 
dites d'extremite dont la surface se prolonge selon le 
meme rayon de courbure pour venir rejoindre tangentiel- 
lement la face 436. La base 403 comporte, en outre, une 
face 424 comportant des moyens d'ancrage 422, ici, des 
dents similaires a celles de la face 42 6 precedemment 
decrites . 

Lors de 1 1 intervention chirurgicale, le chirurgien 
etablit la voie d'abord puis prepare le site 
d' implantation. II monte alors 1 1 implant 4 00 en 
30 choisissant 1 "element intermediaire 401 ainsi qu'une 
base 403 et une base 405. II assemble les bases sur 
1' element intermediaire. II met en place les differents 
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plots 407 sur 1 1 element 401 a travers les ouvertures 
helicoidales 435 et 450. II remplit l'interieur d f un 
implant 400 ainsi constitue avec une substance 
osteoinductrice ou osteoconductrice. II met ensuite en 
5 place l f implant 400 dans le site d 1 implantation . II 
regie la hauteur de 1 1 implant 400 en faisant tourner 
1 1 element intermediaire 401 alors que les bases 403 et 
4 05 sont immobiles du fait des moyens d f ancrage impactes 
dans les plateaux vertebraux delimitant le site 

10 d 1 implantation. La mise en rotation de 1 1 implant 401, du 
fait de la liaison helicoldale reliant 1' element 
intermediaire 401 a chaque base 403,405, fait se 
deplacer les plots 407 dans leurs ouvertures respectives 
435 et 450, leur surface 474 passant d'une rampe 416, 

15 408 a 1 ? autre, ce qui permet le reglage de la. hauteur de 
l 1 implant. Une fois la hauteur de distraction desiree 
obtenue, le chirurgien securise 1' implant 400 en 
position de distraction en mettant en ceuvre les moyens 
de blocage en position 432, puis referme ensuite sa voie 

20 d'abord. Grace aux discontinuities entre les rampes 416, 
le chirurgien sait que chaque passage de rampe 
correspond a une augmentation ou une diminution de 
hauteur donnee fixe. Cette indexation du reglage de la 
hauteur permet au chirurgien de savoir ou en est la 

25 distraction du site d' implantation . 

En reference aux figures 5 a 9, on va decrire un 
second mode de realisation de 1' invention. L 1 implant 200 
de type cage intersomatique de ce present mode de reali- 
30 sation comporte trois elements principaux : une base 
superieure 203, une base inferieure 205 ainsi qu T un 
element intermediaire 201. Les bases superieure 203 et 
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inferieure 205 sont aptes a etre regues a coulissement 
et a rotation a l'interieur de 1 1 element intermediaire 
201, pour former une liaison helicoidale comme dans le 
premier mode de realisation precite. 
5 L' element intermediaire 201 est un tube presentant 

un diametre interne et un diametre externe. La parol du 
tube comporte une premiere pluralite d'ouvertures 210, 
de forme helicoidale dont l'helice se visse dans le sens 
de rotation des aiguilles d'une montre vers le bas 

10 lorsque son axe est vertical- Ces ouvertures 210, ici au 
nombre de deux, sont uniformement reparties sur la 
circonf erence du tube et situees pres de la face 
d'extremite inferieure 250. De meme, la parol du tube 
comporte une deuxieme serie d'ouvertures helicoldales 

15 211 dont l'helice se visse dans le sens inverse des 
aiguilles d'une montre vers le bas lorsque son axe est 
vertical. Ces ouvertures 211, ici aussi au nombre de 
deux, sont uniformement reparties le long de la 
circonf erence du tube et situees pres de la face 

20 d'extremite superieure 251. Les ouvertures 210 et 211 
presentent chacune une surface d'appui 217, 218 
respectivement . Les surfaces d'appui sont aptes a venir 
en contact avec des moyens de blocage en position (non 
representees sur les figures), comme on le verra plus 

25 loin dans la description. 

D' autre part, pres des faces d'extremite superieure 
251 et inferieure 250, 1' element intermediaire 201 
comporte une pluralite d f orifices circulaires 212 
uniformement reparties sur la circonf erence du tube, ici 

30 au nombre de deux. Ces orifices 212 sont traversants de 
la face externe 204 a la face interne 215. Chacun des 
orifices 212 comporte une partie filetee 213 ainsi qu'un 
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lamage 214 dont le diametre est superieur a celui de la 
partie filetee 213. Le filet 213 est apte a venir 
cooperer avec celui present sur un plot 207 qui sera 
decrit ulterieurement . De meme, le lamage 214 est apte a 
5 recevoir la tete du plot 207. 

Chacun des plots 207 comprend une face sensiblement 
plane et circulaire 272 dans laquelle sont amenages des 
moyens de mise en oeuvre 270, ici sous la forme d'une 
empreinte hexagonale. Une fois mis en place, le plot 207 

10 affleure la face externe 204 de 1 ' element intermediaire 
201. D ? autre part, la longueur de ce plot 207 est tres 
superieure a l'epaisseur du tube formant l f element 
intermediaire. Ceci pour pouvoir venir en contact avec 
une partie 254 des bases superieure 203 et inferieure 

15 205, que 1 1 on va decrire maintenant . 

En reference a la figure 8, on ne decrira que la 
base superieure 203, la base inferieure 205 etant la 
. symetrique en miroir selon un plan transversal 

20 perpendiculaire a 1 1 axe de revolution de la base, de la 
base superieure 203 que I 1 on va maintenant decrire en 
detail. La base superieure 203 est, ici, un tube 
presentant une face superieure 224, une face inferieure 
225, une face externe 231 ainsi qu 1 une face interne 234. 

25 Le diametre externe du tube est sensiblement equivalent 
au diametre interne de celui formant 1' element 
intermediaire 201. Ainsi, lors du montage de l 1 implant 

200, la face 231 est en contact avec la face 215 et la 
base superieure 20 3 est ainsi montee mobile a 

30 coulissement et a rotation avec 1 1 element intermediaire 

201. La face inferieure 225 est perpendiculaire a 1 1 axe 
de revolution du tube formant la base 203. La face 
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superieure 224, ici sensiblement parallele a la face 
225, comporte pluralite de dents 222, ici profilees avec 
une section triangulaire presentant des cotes concaves 
et uniformement reparties sur un cercle ayant pour 
5 centre, 1 1 axe de revolution du tube forrnant la base 203 
et de diametre correspondant a la moyenne des diametres 
interne et externe dudit tube forrnant ladite base 203. 
Les dents 222 forment dans le cas present des moyens 
d'ancrage dans les plateaux vertebraux avec lesquels la 
10 face 224 est a venir en contact. D 1 autre part, la face 
224 presente un orifice 234 circulaire de centre 1 1 axe 
de revolution du tube forrnant la base 223. 

Le corps de la base comporte deux prolongements 

15 forrnant des branches 273 et 274. Ces deux prolongements 
sont symetriques l f un de 1' autre, suivant 1 1 axe de revo- 
lution du tube forrnant la base 203. Les deux prolonge- 
ments 273 et 274 delimitent de part et d' autre de l'axe 
deux ouverture qui sont chacune ouvertes vers la face 

20 d' extremite inferieure 225 de la base 203, ouvertures 
comportant une premiere face laterale 233 sensiblement 
verticale, une face superieure 254, une face 235, ainsi 
qu'une deuxieme face laterale 232 sensiblement verticale 
et sensiblement parallele a la premiere face laterale 

25 233. La face superieure 254 dite surface de contact ou 
surface d'appui comporte un groupe de plusieurs rampes 
216, ici au nombre de sept, de forme concave dont le 
rayon de courbure est sensiblement egal au rayon de la 
partie des plots 207 avec laquelle la face 254 est apte 

30 a venir en contact lors de la mise en oeuvre de 1 1 implant 
200. Chaque rampe 216 comporte une extremite basse 236 
et une extremite haute 237. L'agencement des rampes 216 
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au sein du groupe est telle que 1 1 extremite haute d'une 
rampe forme 1 ' extremite basse de la rampe suivante ; les 
rampes 216a et 216b dites d f extremite du groupe n'ont 
pas d'extremites haute et basse respectivement, car leur 
5 surface se poursuit avec le meme rayon de courbure pour 
rejoindre tangentiellement la face 233 et la face 235 
respectivement. Les extremites haute et basse 237, 23 6 
forment une pluralite de bosses 219. 

D' autre part, la branche 273, tout comme la branche 

10 274, comporte un orifice traversant radialement 230 de 
section circulaire. Get orifice 230 est apte a recevoir 
les moyens de blocage en position (non representes sur 
les figures) de 1 f implant 200. 

Un tel agencement des branches 273 et 274 de la 

15 base 203 ainsi que ses homologues de la base 205 qui est 
symetrique en miroir de la base 203 comme indique prece- 
demment, permet 1 f imbrication des deux bases lors du 
montage de 1' implant et de son utilisation, comme illus- 
tre a la figure 9. Les deux bases 203 et 205 sont 

20 montees a coulissement 1 1 une par rapport a l 1 autre, les 
differentes faces 232 d'une des bases etant aptes a 
venir en contact avec les differentes faces 233 de 
l f autre base respectivement. Au cours de cette 
imbrication, chaque prolongement penetre dans l'une des 

25 ouvertures. 

Lors de 1 T intervention chirurgicale, le chirurgien 
comme precedemment , etablit la voie d'abord puis prepare 
le site d 1 implantation . 11 monte alors l f implant 200 en 
30 choisissant un element intermediaire 201 ainsi qu'une 
base 203 et une base 205. Les differents plots 207 etant 
deja places sur 1' element intermediaire 201, au sein des 
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orifices 212, il met en place les deux bases en les 
inserant au sein de l 1 element intermediaire 201, tel 
qu'illustre a la figure 5, les plots 207 etant en 
contact avec les rampes 216a de la base superieure 203 
5 et de son homologue symetrique de la base 205. L 1 implant 
est en configuration basse alors. II met ensuite en 
place les moyens de blocage en position non representes 
a travers les lumieres 211 et 210 respectivement, dans 
les orifices 230 des bases 203 et 205. Les moyens de 

10 blocage en position peuvent etre des plots presentant un 
filetage venant cooperer avec un filetage amenage dans 
l 1 orifice 230, ou bien des plots aptes a etre montes a 
rotation dans l f orifice 230 dont la tete regue dans les 
lumieres 210, 211, est excentree par rapport a 1 ' axe de 

15 1 1 orifice 230. Une fois 1 1 implant 200 monte, le 
chirurgien remplit 1'interieur de l 1 implant avec une 
substance osteoinductrice ou osteoconductrice. II met 
ensuite en place 1 T implant 200 dans le site 
d T implantation. Puis, il regie la hauteur de 1 T implant 

20 en faisant tourner I 1 element intermediaire 201 alors que 
les bases 203 et 205 sont immobiles par rapport aux 
vertebres respectives, du fait des moyens d'ancrage 
impactes dans les plateaux vertebraux delimitant le site 
d f implantation. La mise en rotation de 1' element inter- 

25 mediaire 201 fait se deplacer les plots 207 le long des 
rampes 216 de chacune des ouvertures des bases 203 et 
205. Le chirurgien met en oeuvre ensuite les moyens de 
blocage en position regus a travers les lumieres 210 et 
211 pour bloquer 1 1 implant en position. Le chirurgien 

30 referme ensuite la voie d'abord. 
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Bien entendu, on pourra apporter a la presente 
invention de nombreuses modifications sans sortir du 
cadre de celle-ci. 

Les faces comportant les moyens d'ancrage pourront 
5 etre inclinees par rapport a un plan perpendiculaire 
principal de l 1 implant. 

On pourra imaginer tout systeme de came avec 
suiveur de came autre que celui decrit precedemment sans 
sortir de la presente invention. 
10 On pourra aussi prevoir de realiser un implant 

presentant des elements superieur et inferieur aptes a 
s'imbriquer l'un dans 1' autre par complementarite de 
forme, comme par exemple illustre sur la figure 9, sans 
avoir de liaisons helicoldales entre 1'organe 
15 intermedia ire et les elements superieur et inferieur 
presentant des moyens formant des points de passage dur. 
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Revendications 



1. Implant inters omatique rachidien comportant au moins 
5 un element superieur (203;403), un element inferieur 

(205;405), et un organe intermediaire (201;401) apte 
a cooperer avec les elements superieur et inferieur 
par des moyens de liaison helicoldale 

(207, 254; 407, 435, 450) , caracterise en ce que les 
10 moyens de liaison helicoldale comprennent des moyens 

(216; 408, 416) formant des points de passage dur lors 
de la mise en oeuvre de la liaison helicoldale. 

2. Implant selon la revendication 1, caracterise en ce 
que les moyens de liaison helicoldale comprennent au 

15 moins une came (254 ; 435, 450) et un suiveur de came 

(207; 407) apte a venir en contact avec une surface 
d'appui (254; 438, 454) de la came. 

3. Implant selon la revendication 2, caracterise en ce 
que la surface d'appui presente des zones formant les 

20 points de passage dur (236, 237; 417, 419) . 

4. Implant selon la revendication 2 ou 3, caracterise en 
ce que les zones formant les points de passage dur 
comportent des points de passage (236, 237 ; 417, 419) 
s'etendant en saillie de la surface d'appui. 

25 5. Implant selon la revendication 4, caracterise en ce 
que les points hauts de passage sont des bosses 
(219;417,419) . 

6. Implant selon 1 1 une des revendications 2 a 5, carac- 
terise en ce que 1 1 organe intermediaire comporte la 
30 came. 
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7. Implant selon I'une des revendications 2 a 5, carac- 
terise en ce que 1 1 organe intermediaire comporte le 
suiveur de came (207;407). 

8. Implant selon rune des revendications precedentes, 
5 caracterise en ce que 1 1 organe intermediaire (401) 

est apte a etre regu dans 1'un des elements superieur 
(403) et inferieur (405). 

9. Implant selon la revendication 8, caracterise en ce 
que 1' element central est apte a etre regu dans 

10 1' autre des elements superieur et inferieur. 

10. Implant selon I'une des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que l'un des elements superieur 
(203) et inferieur (205) est apte a etre regu dans 
1' organe intermediaire (201) . 

15 11. Implant selon la revendication 10, caracterise en 
ce que 1' autre des elements superieur et inferieur 
est apte a etre regu dans 1' organe intermediaire. 

12. Implant selon I'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que la liaison helicoldale entre 

20 1' organe intermediaire et 1' element superieur a un 

sens de vissage contraire a celui de la liaison 
helicoidale entre 1' element central et 1' element 
inferieur . 

13. Implant selon I'une des revendications precedentes, 
25 caracterise en ce qu'il comporte en outre des moyens 

de blocage en position (432) d' au moins 1' un des 
elements superieur et inferieur par rapport a 
1' organe intermediaire . 

14. Implant selon la revendication 13, caracterise en 
30 ce que les moyens de blocage en position comprennent 

un plot (432) . 
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15. Implant selon la revendication 14, caracterise en 
ce que le plot comporte une partie excentree par 
rapport a l'axe principal de mise en oeuvre du plot. 

16. Implant selon la revendication 14, caracterise en 
5 ce que le plot comporte une partie apte a etre 

vissee . 

17. Implant selon I'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce qu'il comporte des moyens d'ancrage 
(222; 422) de 1' implant dans des plateaux vertebraux. 

10 18. Implant selon l'une des revendications precedentes, 
caracterise en ce que les elements superieur (203) et 
inferieur (205) sont aptes a s'imbriquer par 
complementarite de forme. 

19. Implant selon la revendication 18 caracterise en ce 
15 que les elements superieur et inferieur s ' imbriquent 

a coulissement . 

20. Implant selon la revendication 18 ou 19, 
caracterise en ce que chaque element inferieur et 
superieur a une forme generale en « U », les elements 

20 etant aptes a s'imbriquer l'un dans 1' autre avec les 

« U » en opposition. 

21. Implant selon la revendication 18, 19 ou 20 et 
selon la revendication 7, caracterise en ce que, l'un 
au moins des elements superieur et inferieur 

25 comportant la came (254), ladite came presente une 

ouverture en regard de sa surface d' appui (254). 
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